
Sea g: P2(R) ĺ P3(R)  la aplicación dada por 

g(a + b x + c x2 ) = a (2+ x) +  (b – c) x3 

a) Calcular la matriz asociada respecto de las bases canónicas y usarla para 
obtener una base del núcleo y otra de la imagen. 

b)  Calcular las ecuaciones paramétricas e implícitas de Ker(g) e Im(g). 
 c)  ¿Es f un isomorfismo? Razonar la respuesta.  

d) ¿Podemos definir un isomorfismo entre el subespacio Im(g) y el subespacio  
U = L({x+1, x2 – 1, 2x + 2x2})? Razona la respuesta.  
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